
0 ‘Z B E K I S T 0 N  R E S P U B L IK A S I O L IY  V A  0 ‘R T A  M A X S U S  T A ’L IM
V A Z IR L IG I

S A M A R Q A N D  D A V L A T  U N IV E R S IT E T I

M E X A N IK A -M A T E M A T IK A  F A K U L T E T I

« R O B O T O T E X N IK A G A  K IR IS H »  F A N IN IN G  
IS H C H I  0 ‘Q U V  D A S T U R I

(4 -k u rs  m exan ika)

B ilim  so h a s i:  100 000  -  G u m an ita r soha

T a ’lim  so h a s i: 140 000 -T a b iiy  fan lar

T a ’Iim  y o ‘n a ! ish i: 5 1 4 0 3 0 0 -M e x a n ik a

S a m a r q a n d  - 2019



F a n n in g  ishch i o ‘q u v  dastu ri o ‘q u v , ishch i o ‘q u v  re ja  v a  o ‘q u v  d astu rig a  
m u v o fiq  ish lab  ch iq ild i.

T u zu v ch i:
B u ra n o v  X . -  S am D U , M e x a n ik a  -  m a te m a tik a  fak u lte ti “N aza riy  v a  am aliy  

m ex an ik a” k a fed ra si d o tsen ti, f.-m .f.n .

Is ro ilo v  Sh. -  S am D U , M e x a n ik a  -  m a te m a tik a  fak u lte ti “N a za riy  v a  am aliy  
m ex an ik a” k a fed ra si assis ten ti.

T aq rizch i:
S h .B e rd iy e v  -  S am D U , M e x a n ik a  -  m a te m a tik a  fak u lte ti “N aza riy  v a  am aliy  

m ex an ik a” k a fed rasi do tsen ti.

O .A b d u llay e v  -  S am D U , M e x a n ik a  -  m a te m a tik a  fak u lte ti “N a za riy  v a  am aliy  
m ex a n ik a ” k a fed rasi d o tsen ti, f .-m .f.n .

F a n n in g  ishch i o ‘quv  d astu ri “  N aza riy  v a  a m a liy  m ex an ik a” k a fed rasin in g
2 0 1 9  y il “__ ”  av g u std ag i 1 -so n  y ig ’ilish id a  m u h o k am a d an  o 'tg a n  v a  faku lte t
k e n g a sh id a  m u h o k am a  q ilish  u ch u n  tav iuya e tilg an .

K a fed ra  m u d im  P/of- X . X u tlo y n a za ro v

F a n n in g  ishchi^er'quvydastu/i “ M e x a n ik a -m a tem atik a ”  fa k u lte t o ‘q u v -u slu b iy
k e n g ash id a  m u h o k am a  e tilgan  f a  fo y d a lan ish g a  ta v s iy a  q ilin g a n  (2 0 1 9  yil “__ ”
av g u std ag i 1 -so n li  bayonno

/О *5* 7 ^
F a k u lte t  o ‘q u v -u s lu b iy  k e n g a sh ir a is i:  ______________  ~ р г о !7  A .B eg m a to v

K e lish ild i: 0 ‘q u v  u slu b iy  bosh q arm a b o sh lig ’i B .A liq u lo v



Kirish

Robototexnikaga kirish fani ko‘pgina boshqa fanlar: Robototexnika, m ateriallar 
qarshiligi, m ashinalar mexanizmlari nazariyasi, gidrodinam ika va h.k. o ‘rganishda asosiy 
aham iyatga ega. Hozirgi kunda inson hayotini juda  ko‘p qism ida robotlar, texnikalar, 
raexanizm larning o ‘m i va aham iyati ju d a  katta. Bu esa robototexnika fanining jadal 
sur'a tlar bilan rivojlanishiga olib keldi. Robototexnikada qaralayotgan masalalar asosan 
nazariy metodlar bilan o ‘rganiladi. Yaratilgan nazariyalar amaliy m asalalami yechishda 
q o ‘llaniladi.

Talabalar bilan o 'tkaziladigan m a’ruza darslarida nazariy bilim lar beriladi, amaliy 
m ashg’ulotlarda o ‘rganilgan nazariyalar asosida masalalar yechiladi; olingan bilimlami 
m ustahkam lash m aqsadida, boMimlar bo‘yicha yozrha ishlar va kurs ishlari bajariladi.

O lquv fanining maqsadi va vazifalari.
Robototexnika fani fizika-m atem atika yo ‘nalishidagi fan hisoblanadi. U matematika 

va fizika fanlarini amaliy ilmiy va injenerlik fanlari bilan bog’lovchi asos hisoblanadi.
R obototexnika talabalarda ilmiy va injenerlik ishlaridagi fikrlarini oshirish, 

m asalalam i qo‘yabilish va ularni yechish, m asalalarni sonli natijalargacha olib kelishda 
asosiy fan hisoblanadi. Ilmiy ishlar olib boruvchilar uchun qo‘yilgan masalani ilmiy va 
am aliy yechishlarini topishda Robototexnika fani keng qo'llaniladi.

Fan bo‘yicha talaba bilimiga, ko‘nikma va m alakasiga qo‘yiladigan talablar.
Fanni o ‘zlashtirgandan keyin talaba:
R obototexnika fanining asosiy masalasi va ularni yechish, Robototexnikaning asosiy 

qonunlari va prinsiplari haqida tasavvurga ega b o iish i;
Robototexnika boMimlari: statika: kuchlar sistemasi va ulam ing muvozanat shartlari, 

kinem atika: robot qism larning harakati, harakat turlari harakat qonunlari va kinematik 
xarakteristikalari (tezlik, tezlanish, burchak tezlik, burchak tezlanish va h.k.), dinamika: 
robot, robot qismlari va m exanizm lam i o 'rganish va tahlil qilishlar haqida nazariy 
bilim larga ega b o ‘lishi;

Fanning ham m a b o iim lari: statika, kinem atika va  dinam ika m asalalarini yechish 
b o ‘yicha am aliy ko 'nikm alarni egallashi;

Robototexnika m asalalarini yechish, tahlil qilish va m exanik xulosalar chiqara bilish 
m alakalarini egallashi;

R obototexnikaning nazariy va amaliy m asalalarining qo‘yilishi va yechimlari haqida 
tegishli xulosalar chiqarish kom petensiyalariga ega b o ‘lishi kerak.

Fanning o ‘quv rejadagi boshqa fanlar bilan o ‘zaro bog'liqligi va uslubiy jihatdan
uzviy kctma-ketligi.

R obototexnika fani m atematika, fizika, geologiya va boshqa mexanika fanlari bilan 
uzviy bog’langan. Robototexnika m asalalari m atematika metodlari bilan yechiladi. undan



keyin m exanik xulosa q ilinadi. F izika m asalalari esa Robototexnikaning qonunlari, 
prinsiplari, teorem alari v a  tenglam alari yordam ida yechiladi. Robototexnika fanining 
barcha m asalalari yechim i uchun nazariy  m exanika fani asos bo ‘lib xizm at qiladi.

Fanning ishlab chiqarishdagi o‘rni
«Robototexnika» fani M exanika ta ’lim  yo‘nalishi bo ‘yicha m utaxassislar 

tayyorlashning o ‘quv ja rayon ida  bakalavrlam ing yuqori darajadagi m atem atik va m exanik 
tayyorgarligi va  ko ‘pg ina m axsus fanlar bo ‘yicha chuqur bilim larga ega b o iis h id a  m uhim  
o ‘rin tutadi. M azkur fan dasturiga ko ‘ra ko 'pg ina m exanik m asalalar o 'rganiladik i. bu 
m azkur fanni chuqur o ‘rgangan har bir talaba olgan bilim larini ishlab chiqarishda va 
ilm iy-tadqiqot ishlarida, shuningdek ta ’lim tizim ida sam arali foydalanish imkonini beradi.

Fanni o ‘qitishda zam onaviy axborot va pedagogik texnologiyalar
M azkur fan asosan nazariy  va  am aliy xarakterga ega bo 'lib , hozirgi kundagi ko‘pgina 

am aliy dasturlarni vujudga kelish ida ushbu fanning o ‘rni m uhim  hisoblanadi. Bundan 
tashqari m azkur fan m exanika y o ‘nalishida m utaxassislar tayyorlashning o 'q u v  jarayonida 
bakalavrlam ing yuqori darajadagi m atem atik tayyorgarligi va  ko ‘pgina m axsus fanlar 
bo ‘yicha chuqur bilim lar egasi bo ‘lish ida asosiy o ‘rin egallaydi.

Talabalar m azkur fanni o ‘zlashtirishlari uchun o 'q itishning ilg’or v a  zam onaviy 
usullaridan foydalanish, yangi inform atsion texnologiyalarni tadbiq etish m uhim  
aham iyatga e g a  Fanni o ‘qitishda darslik, o ‘quv va uslubiy qo ‘llanm alar, m a’ruzalar 
m atnlari, tarqatm a m ateriallar, elektron m ateriallar, m a’ruzalar o ‘qish vaqtida kom pter va 
proyektorlardan foydalaniladi.

Robototexnika kursini loyihalashtirishda quyidagi asosiy konseptual 
yondoshuvlardan foydalaniladi:

Shaxsga y o ‘naltirilgan ta’lim. B u ta ’lim o ‘z m ohiyatiga k o ‘ra ta ’lim jarayonining 
barcha ishtirokchilarini toMaqonli rivojlanishlarini ko ‘zda tutadi. Bu esa ta ’limni 
loyihalashtirayotganda m a’lum bir ta ’lim oluvchining shaxsini emas, avvalo, kelgusidagi 
m utaxassislik faoliyati bilan bog’liq o ‘qitish m aqsadlaridan kelib chiqqan holda 
yondashishligini nazarda tutadi.

Tizim li yondoshuv. T a’lim  texnologiyasi tizim ning barcha belgilarini o ‘zida 
mujassam  etm og’i lozim: jarayonning  m antiqiyligi, uning barcha b o ‘g ’inlarni o 'zaro  
bog’langanligi, yaxlitligi.

Faoliyatga yo ‘naltirilgan yondoshuv: shaxsning jarayonli sifatlarini 
shakllantirishga, ta ’lim oluvchining faoliyatini aktivlantirish va  intensivlashtirish, o ‘quv 
jarayonida uning barcha qobiliyati va im koniyati, tashabbuskorligini ochishga 
yo ‘naltirilgan ta ’limni ifodalaydi.

D ialogik yondoshuv. B u yondoshuv o ‘quv m unosabatlarini yaratish zaruriyatini 
bildiradi. U ning natijasida shaxsning o ‘z-o‘zini faollashtirishi va  o ‘z-o ‘zini ko‘rsata olishi 
kabi ijodiy faoliyati kuchayadi.



H am korlikdagi ta ’limni tashkil etish. Dem okratik tenglik, ta ’lim beruvchi va 
ta ’lim faoliyat m azm unini shakllantirishda va erishilgan natijalam i baholashda birgalikda 
ishlashni jo riy  etishga e ’tibom i qaratish zarurligini bildiradi.

M uam m oli ta ’lim. T a’lim mazmunini muammoli tarzda taqdim qilish orqali ta ’lim 
oluvchi faoliyat m azm unini shakllantirishda va erishilgan natijalam i baholashda birgalikda 
ishlashni jo riy  etishga e ’tibom i qaratish zarurligini bildiradi.

Axborotni taqdim etishning zam onaviy vositalari va q o ‘llash. Yangi kompyuter 
va axborot texnologiyalarini o 'quv  jarayoniga qo ila sh .

0 ‘qitishning usullari va texnikasi. M a’ruza (kirish, m avzuga oid, vizuallash), 
m uam m oli ta ’lim, keys-stadi, pinbord. paradoks va loyihalash usullari, amaliy ishlar.

0 ‘qitishni tashkil ctish shakllari. Dialog, polilog, m uloqot hamkorlik va o ’zaro 
o ‘rganishga asoslangan frontal, kollektiv va guruh.

0 ‘qitish vositalari. O 'qitishning an’anaviy shakllari (darslik, m a’ruza matni) bilan 
bir qatorda kom pyuter va axborot texnologiyalari.

Kom m unikasiya usullari. Tinglovchilar bilan operativ teskari aloqaga asoslangan 
bevosita o ‘zaro munosabatlar.

Teskari aloqa usullari va vositalari. Kuzatish, blis-so‘rov, oraliq va joriy  va 
yakuniy nazoratlar natijalari tahlili asosida o 'qitish diagnostikasi.

Boshqarish usullari va vositalari. O 'quv m ashg’uloti bosqichlarini belgilab 
beruvchi texnologik karta k o ‘rinishidagi o ‘quv m ashg’ulotlarini rejalashtirish, qo’yilgan 
m aqsadga erishishda o ’qituvchi va tinglovchini birgalikdagi harakati, m ustaqil ishlarning 
nazorati.

M onitoring va baholash. 0 ‘quv m ashg’ulotida ham, kurs davom ida ham o ‘qitish 
natijalarini rejali tarzda kuzatib borish. Kurs oxirida test topshiriqlari yoki yozma ish 
variantlari yordam ida tinglovchilar bilimini baholash.

F a n n in g  hajm i.

№ M ashg’ulot turi
Ajratilgan

soat
1 Nazariy m ashg’ulot 30
2 Am aliy m ashg’ulot 30
3 Kurs ishi 69
4 Laboratoriya -
5 M ustaqil ish 42

Jami 171

Asosiy tushunchalar. Uzatish qurilmalari va robotlam i boshqarish tizimlari. 
M anipulyasion robotlar. R obotlarining geometrik konfiguratsiyasi.
Dekart, silindrik va sferik koordinatalar sistemasida ishlovchi robotlar.



SH am irli ko ‘p  b o ‘g ‘inli robotlar. U shlash  tugunlari va kaftlari 
Robotlar sistem asining uzatmalari.
Robotning va o ‘lcham li xatolarning statistik tizimi 
M anipulyasion robotlar kinem atikasi.
U m um iy tushunchalar. Ishlatiladigan m atem atik apparat 
O b ’ektlam i b ir jin s li akslantirishlar orqali ifodalash 
Eyler burchaklari va  akslantirishlari. Burilish-dum alash akslantirishlari. 
K inem atikaning to ‘g ‘ri masalasi.
K inem atikaning teskari masalasi echilishi
K inem atikaning teskari masalasi echilishining geom etrik talqini
R obototexnikada b ir jin s li differensial akslantirishlar.
A kslantirishning yakobiani
R obotning ishchi fazosi. T raektoriyalarni rejalashtirish

M anipulyasion robotlar harakatini Lagranj-Eyler usuli yo rd am id atad q iq  etish. 
R obotlarda m assalar taqsim oti va inersiya tenzori.
R obot qism larin ing  tezlik  va  tezlanishlari, kinetik va  potensial energiyalari
T aqsim langan m assali ikki bo‘g‘inli robot dinam ikasi
B o‘g ‘inlar koordinatalar sistem asida N yuton-Eylerning rekursiv tenglam alari

M a ’ru za g a  a jra tilg a n  so a tla r  (7 -sem estrd a  3 0  so a t)
№ M a’ruza m avzulari so a t

1. A sosiy  tushunchalar. Uzatish qurilm alari va robotlarni boshqarish 
tizim lari. M anipulyasion robotlar. Robotlarining geom etrik 
konfiguratsiyasi.

2

2. Dekart, silindrik va sferik koordinatalar sistem asida ishlovchi robotlar. 
SH arnirli ko ‘p bo ‘g ‘inli robotlar. Ushlash tugunlari va  kaftlari

2

3. R obotlar sistem asining uzatm alari. Robotning va o 'lcham li xatolarning 
statistik tizim i

2

4. M anipulyasion robotlar kinem atikasi. Um um iy tushunchalar. Ishlatiladigan 
m atem atik  apparat

2

5. O b ’ektlam i b ir jinsli akslantirishlar orqali ifodalash 2
6. Eyler burchaklari va akslantirishlari. Burilish-dum alash akslantirishlari. 2
7. K inem atikaning to ‘g‘ri masalasi. 2
8. K inem atikaning teskari m asalasi echilishi 2
9. K inem atikaning teskari m asalasi echilishining geom etrik  talqini 2
10. R obototexnikada b ir jin sli differensial akslantirishlar. A kslantirishning 

yakobiani
2

11. R obotning ishchi fazosi. Traektoriyalarni rejalashtirish 2

12. M anipulyasion robotlar harakatini Lagranj-Eyler usuli yordam ida tadqiq 2



etish. Robotlarda massalar taqsim oti va inersiya tenzori.

13. Robot qism larining tezlik va  tezlanishlari, kinetik va potensial energiyalari 2

14. Taqsim langan massali ikki bo‘g ‘inli robot dinamikasi 2

15. B o‘g ‘inlar koordinatalar sistemasida N yuton-Eylerning rekursiv 
tenglamalari

2

JAM  I 30

A m a liy  m a sh g ’u lotlar  
A m aliy  m a sh g ’u lo tlarn i tash k il etish  b o ‘y icha k o ‘rsatm alar

Am aliy m ashg’ulotlarni o ‘tkazishdan m aqsad m a’ruza m ateriallari bo‘yicha 
talabalam ing bilim  va ko'nikm alarini chuqurlashtirish va kengaytirishdan iborat. Bunda 
talabalar misol va masalalar yechishda va yechim lami tahlil qilishda olgan nazariy
bilim larini qo‘llay olishlari nazarda tutiladi.

7 -sem estrd a  30  soat a m aliy  m a sh g ’ulot
№ Am aliy m ashg’ulot mavzulari soat

1.
A sosiy tushunchalar. Uzatish qurilmalari va robotlarni boshqarish 
tizimlari. M anipulyasion robotlar. Robotlarining geometrik 
konfiguratsiyasi.

2

2.
Dekart, silindrik va sferik koordinatalar sistemasida ishlovchi robotlar. 
SHarnirli ko‘p bo‘g‘inli robotlar. Ushlash tugunlari va kaftlari

2

3.
Robotlar sistem asining uzatmalari. R obotning va o 'lcham li xatolarning 
statistik tizimi

2

4.
M anipulyasion robotlar kinematikasi. Um um iy tushunchalar. 
Ishlatiladigan m atem atik apparat

2

5. O b’ektlam i bir jinsli akslantirishlar orqali ifodalash 2
6. Eyler burchaklari va  akslantirishlari. Burilish-dumalash akslantirishlari. 2
7. Kinematikaning to ‘g ‘ri masalasi. 2
8. Kinematikaning teskari masalasi echilishi 2
9. K inem atikaning teskari masalasi echilishining geometrik talqini 2

10.
Robototexnikada bir jinsli differensial akslantirishlar. Akslantirishning 
yakobiani

2

11. Robotning ishchi fazosi. Traektoriyalarni rejalashtirish 2

12.
M anipulyasion robotlar harakatini Lagranj-Eyler usuli yordamida tadqiq 
etish. Robotlarda m assalar taqsim oti va  inersiya tenzori.

2

13. Robot qism larining tezlik va tezlanishlari, kinetik va potensial 2



energiyalari

14. Taqsim langan massali ikki bo ‘g ‘inli robot dinam ikasi 2

15.
B o‘g ‘inlar koordinatalar sistem asida N yuton-E ylem ing rekursiv 
tenglam alari

2

JA M I 30

5. K u rs ish i (lo y ih a ) ta r k ib i, u la rg a  q o ‘y iIad igan  ta la b la r .
1. Eyler burchaklari va akslantirishlari.

2 . R obotlarda m assalar taqsim oti va  inersiya tenzori.
3 . R obot qism larining tezlik va  tezlanishlari, k inetik  va potensial energiyalari

M u staq il ish la rn i ta sh k il e tish  sh a k li va  m a zm u n i

B u n d a  u sh b u  ish larn i ba jarad ila r:
- A m a liy  m a sh g ’u lo tla rg a  tay y o rg a rlik ;
- N a za r iy  tay y o rg a rlik  k o ‘rish ;
- U y  v a z ifa la rn i bajarish ;
- 0 ‘tilg an  m ate ria lla r m av zu larin i q ay ta rish ;

- M u staq il ish u chun  m o ‘lja llan g an  n a za r iy  b ilim  m av zu larin i o ‘z lash tirish .
M u staq il ishn i tash k il e tish d a  u n g a  m o 'lja lla n g a n  h a r b ir  b o i im  b o ‘y ich a

z a ru riy  ad ab iy o tla r  o ‘rg an ilish i v a  shu  boMim b o ‘y ich a  h a r b ir ta lab ag a  b erilgan  
v a z ifan in g  b a ja rilish i n azo ra t q ilinad i.

M u staq il ishda  ta lab alar: am aliy  m a s h g ’u lo tla rg a  tay y o rlan ad i, uy  v az ifa la rin i 
b a ja rish ad i, n aza riy  b ilim larn i m u stah k a m la y d i, sem in a r m a sh g ’u lo tla rid a  m a ’ruza  

q ilish g a  tay y o rlan a d i, m ustaq il ish  u c h u n  m o 'lja lla n g a n  n aza riy  va  am aliy  b ilim  
m av z u la r in i o ‘z lash tirad ila r.

M u staq il ish m av zu larin i o ‘z la sh tir ish  t a ’ lim  o lish  ja ra y o n id a  u z lu k s iz  n azo ra t 
q ilin ad i v a  y o z m a  h iso b o t top sh irilad i.

M u sta q il ish  m a v zu la r i
H a r b ir  b o ‘lim  b o ‘y ic h a  ta la b a la rg a  m u staq il ish lash la ri u ch u n  v az ifa la r  

b e rilad i. T a lab a lam in g  m ustaq il ish lari u ch u n  q u y id ag i m av z u la r  b o ‘y ich a  to p sh i- 
r iq la r  b e rish  m um kin .

M u sta q il ishn i ta sh k il e tish n in g  sh a k li v a  m a zm u n i

T a la b a  m ustaq il ishni tay y o rlash d a  m u ay y a n  fa n n in g  x u su s iy a tla rin i x iso b g a  
o lg an  h o ld a  q u y id ag i sh ak illa rd an  fo y d a la n ish  ta v s iy a  e tilad i:



•  T arq a tm a  m ate ria lla r b o ‘y ich a  m a ’ru za la r q ism in i o ‘z lash tirish ;

•  M ax su s a d ab iy o tla r  b o 'y ic h a  fan lar boM imlari yoki m av zu lar u stid a  ish lash;

•  Z am o n av iy  k o m p y u te r tex n o lo g iy a larid an  foydalan ish ;
T av s iy a  e tilad ig an  m avzular:

Izoh ; M u staq il t a ’lim  soatlari h a jm larid an  kelib  ch iqqan  ho ld a  ishchi dastu rda  
m az k u r  m av zu la r ich idan  m ustaq il t a ’lim  m avzu lari shak llan tirilad i.

T a la b a la r  m ustaq il ta ’lim in in g  m azm u ni va hajm i
№ Mustaqil ta'lim 

Mavzulari
Berilgan topshiriqlar Bajar.

muddat.
Hajmi

(soatda)

VII semestr

1
T raek to riy a la rn i

re ja lash tirish

Adabiyotlardan konspekt qilish. 
Individual topshiriqlarni bajarish. 

Berilgan n a ’munaviy masalani 
o‘rganish..

1,2,3,4, 5,6,7, 
8,9,10 -haftalar

21

2

B o ‘g 4 n la r

k o o rd in a ta la r
s is tem asid a

N y u to n -E y lem in g
rekursiv

ten g lam alari

Adabiyotlardan konspekt qilish. 
Individual topshiriqlarni bajarish. 

Berilgan masalani yechish. 11,12, 
13,14,15,16,17,18, 

19,20 -haftalar
21

Jami 21
Hammasi 21

D a stu rn in g  in l'orm atsion-uslub iy  ta ’m inoti
E H M  y o rd a m id a  R o b o to tex n ik a  b a ’zi m asalala rin i yech ish , bosim ni 

o ‘lch ash d a , g id rav lik  q a rsh ilik larn i h iso b lash d a  d astu rla r to ‘p lam i (M aple, 

M a th C ad , M ath lab  v a  h .k .) laridan  foydalan ish . M av zu lam i o ‘z lash tirish d a  v a  
m u staq il ish larn i b a ja rish d a  ad ab iy o tla r ro ‘y x a tid a  ke ltirilgan  m avjud  darslik lar, 
o ‘q u v  q o ‘llan m alari, e lek tron  adab iy o tla r b ilan  m eto d ik  ta ’m in lanad ilar.

D astu rd ag i m avzu larn i o ‘tish d a  t a ’lim n ing  zam onav iy  u su llardan  keng 
fo y d a la n ish , o ‘q u v  ja ra y o n in i yang i p ed ag o g ik  texn o lo g iy a lar a so sid a  tash k il etish 
sam ara li n a tija  berad i. B u b orada  zam onav iy  p ed ag o g ik  tex n o lo g iy a larn in g  “ A qliy  
h u ju m ” , «M u n o zara li dars»  usu llari ham d a  m av zu larg a  o id  slayd lardan  foydalan ish  
n a z a rd a  tu tilad i.

"Robototexnika " fan idan  ta la b a la r  b ilim in i reyting  tizim i 
asosid a  baholash  m ezon i.



" R o b o to te x n ik a"  fan i b o ‘y ic h a  re y tin g  ja d v a lla r i,  n a zo ra t tu ri, shak li, so n i 
h am d a  h a r b ir  n azo ra tg a  a jra tilg an  m ak sim al b a ll, sh u n in g d ek  jo r iy  v a  o ra liq  
n a zo ra tla rin in g  sa ra la sh  b a lla ri h aq id ag i m a ’lu m o tla r  fan  b o ‘y ich a  b irinch i 

m a sh g ’u lo td a  ta la b a la rg a  e ’lo n  q ilin ad i.
Fan  b o ‘y ich a  ta la b a la rn in g  b ilim  sav iy as i v a  o ‘z la sh tir ish  d a ra jas in in g  D av la t 

t a ’lim  sta n d a rtla rig a  m u v o fiq lig in i ta ’m in la sh  u ch u n  q u y id ag i n azo ra t tu rla ri 

o 'tk az ila d i:
• jo r iy  n a zo ra t (J N ) - ta la b an in g  fan  m av zu lari b o ‘y ich a  b ilim  v a  am aliy  

k o ‘n ik m a  d ara jas in i an iq la sh  v a  b ah o la sh  usu li. Jo riy  n a zo ra t fa n n in g  x u su siy a tid an  
k e lib  ch iq q an  h o ld a  am aliy  m a sh g ’u lo tla rd a  o g ’zak i so ‘ro v , te s t  o ‘tk az ish , suhbat, 
n azo ra t ish i, k o llek v iu m , uy  v az ifa la rin i tek sh irish  va  sh u  kab i b o sh q a  sh ak lla rd a  

o ‘tk az ilish i m u m k in ;
• o ra liq  n a zo ra t (O N ) - se m es tr  d av o m id a  o ‘q u v  d astu rin in g  teg ish li 

(fan la m in g  b ir  n e ch a  m av zu larin i o ‘z  ich ig a  o lg an ) b o ‘lim i tu g a llan g an d an  key in  

ta la b an in g  nazariy  b ilim  v a  am aliy  k o ‘n ik m a  dara jas in i an iq la sh  v a  b ah o lash  usu li. 
O ra liq  n a zo ra t b ir se m es trd a  ikki m arta  o ‘tk az ilad i v a  sh ak li (yozm a, o g ’zaki, te s t 
v a  h o k azo ) o ‘q u v  fa n ig a  a jra tilg an  u m u m iy  so a tla r  h a jm id an  k e lib  ch iq q an  h o ld a  

be lg ilan ad i;
• y a k u n iy  n a zo ra t (Y a N ) - sem es tr y a k u n id a  m u ay y an  fan b o ‘y ich a  

nazariy  b ilim  v a  am aliy  k o ‘n ik m a lam i ta la b a la r  to m o n id a n  o ‘z lash tirish  d a rajasin i 
b ah o lash  usu li. Y ak u n iy  n a zo ra t aso san  tay an ch  tu sh u n c h a  v a  ib o ra larg a  aso slangan  

"Y o zm a ish" sh a k lid a  o 'tk a z ila d i.
O N  o ‘tk az ish  ja ra y o n i k a fed ra  m u d iri to m o n id an  tuz ilg an  ko m issiy a  

ish tiro k id a  m u n tazam  ra v ish d a  o ‘rg an ib  b o rilad i v a  uni o ‘tk az ish  ta rtib la ri b u z ilgan  

ho lla rd a , O N  n a tija la ri b e k o r q ilin ish i m u m k in . B u n d ay  h o lla rd a  O N  q ay ta  

o ‘tk az ilad i.
O liy  t a ’lim  m u assasa si rah b arin in g  b u y ru g ’i b ilan  ich k i n azo ra t v a  m o n ito rin g  

b o ‘lim i ra h b a rlig id a  tu z ilg an  k o m iss iy a  ish tiro k id a  Y a N  ni o ‘tk az ish  ja ra y o n i 

m u n tazam  ra v ish d a  o ‘rg an ib  b o rilad i v a  un i o ‘tk az ish  ta rtib la ri b u z ilg an  ho lla rda, 
Y a N  n a tija la ri b e k o r  q ilin ish i m u m k in . B u n d ay  h o lla rd a  Y a N  q a y ta  o 'tk az ila d i.

T a lab a n in g  b ilim  sav iy as i, k o ‘n ik m a  v a  m alak a la rin i n azo ra t q ilish n in g  
rey tin g  tiz im i a so s id a  ta la b an in g  fan b o ‘y ic h a  o ‘z la sh tir ish  d arajasi ba lla r orqali 

ifod a lan ad i.
« R o b o to tex n ik a»  fan i b o ‘y ich a  ta la b a la rn in g  sem es tr d av o m idag i 

o 'z la sh tir is h  k o 'rsa tk ic h i 100 b a llik  tiz im d a  b ah o lan ad i.
U sh b u  100 b a ll b ah o la sh  tu rla ri b o ‘y ich a  q u y id ag ic h a  taq s im lan ad i:



Y a .N .-3 0  b a ll, q o lg an  70 ball e sa  J.N .-35  ba ll v a  O .N .-3 5  ba ll q ilib  

taq s im lan ad i.

Ball Baho Talabalarning bilim darajasi
86-100 A ’lo Xulosa va qaror qabul qilish. Ijodiy fikrlay olish. Mustaqil 

m ushohada yurita olish. Olgan bilimlarini am alda q o ila y  olish. 
Mohiyatini tushuntirish. Bilish, aytib berish. T asaw urga  ega 
bo'lish.

71-85 Yaxshi Mustaqil mushohada qilish. Olgan bilimlarini amalda qo 'llay 
olish. Mohiyatini tushuntirish. Bilish, aytib berish. T asaw urga 
ega bo'lish.

55-70 Qoniqarli Mohiyatini tushuntirish. Bilish, aytib berish 
T asaw urga  ega boiish .

0-54 Qoniqarsiz Aniq tasaw urga  ega bo'lmaslik, Bilmaslik.

• Fan  b o ‘y ich a  sa ra lash  bali 55 ba lln i tashk il etadi. T a lab an in g  saralash  

b a lid an  p as t b o ‘lgan  o ‘z lash tirish i rey ting  d afta rchasida  qayd e tilm aydi.
• T a lab a la rn in g  o ‘q u v  fani b o ‘yicha  m ustaqil ishi jo riy , o ra liq  v a  y akun iy  

n azo ra tla r  ja ra y o n id a  teg ish li to p sh iriq la rn i bajarish i va  un g a  a jra tilg an  ba lla rd an  

k e lib  ch iq q an  h o ld a  bah o lan ad i.
• T a lab a n in g  fan  b o ‘y ic h a  rey ting i q u y idag icha  an ikdanadi: R  = 0 ‘ -V /1 0 0  bu 

ye rd a : V - sem es trd a  fan g a  a jra tilg an  um um iy  o ‘quv  yuk lam asi (soa tla rda); 0 ‘-fan 

b o ‘y ich a  o 'z la sh tir ish  d a rajasi (ba llarda).
• F an  b o ‘y ich a  jo r iy  v a  o ra liq  n azo ra tla rg a  a jra tilgan  um u m iy  b a lln in g  55 

fo iz i sa ra la sh  ball h iso b lan ib , u shbu  fo izdan  kam  ball to ‘p lag an  ta la b a  y akun iy  

n a zo ra tg a  k iritilm ay d i.
• Jo riy  J N  v a  o ra liq  O N  tu rla ri b o ‘y ich a  55 bal v a  u ndan  yuq o ri baln i 

t o ‘p lag an  ta la b a  fann i o ‘z lash tirg an  deb h isob lanad i v a  ushbu  fan  b o ‘y ich a  yakuniy  

n a zo ra tg a  k irm aslig ig a  y o ‘l q o ‘yilad i.
• T a lab an in g  se m es tr  d av o m id a  fan  b o ‘y ich a  to ‘plagan  um u m iy  b a lih a r bir 

n azo ra t tu rid an  b e lg ilan g an  q o id a la rg a  m uvofiq  to ‘plagan  ballari y ig ’in d is ig a  teng.
• O N  v a Y aN  tu rla ri k a len d ar tem atik  re jaga m uvofiq  dek an a t tom o n id an  

tu z ilg an  rey tin g  n azo ra t ja d v a lla r i asosida  o ‘tkazilad i. Y aN  sem es tm in g  oxirg i 2 

h a ftasi m o b ay n id a  o ‘tk az ilad i.
• J N  v a  O N  n azo ra tla rd a  saralash  balidan  kam  ball to ‘p lagan  v a  uzrli 

s a b a b la rg a  k o ‘ra  n azo ra tla rd a  q a tn ash a  o lm agan  ta lab ag a  q ay ta  to p sh irish  uchun, 
n a v b a td ag i shu  n azo ra t tu rig ach a , s o ‘nggi jo r iy  v a  o ra liq  n azo ra tla r uchun  esa  
y a k u n iy  n a zo ra tg a c h a  b o 'lg a n  m u d d at beriladi.



•T a la b a n in g  se m es trd a  J N  v a  O N  tu rla ri b o ‘y ich a  to ‘p lag an  b a lla ri u sh b u  
n azo ra t tu rla ri u m u m iy  b a lin in g  55 fo iz id an  k am  boMsa y o k i se m es tr  y ak u n iy  jo r iy , 
o ra liq  v a  y a k u n iy  n a zo ra t tu r la r i b o ‘y ic h a  to ‘p lag an  b a lla ri y ig ’ind isi 55 ba ld an  kam  
b o ‘lsa, u  a k ad e m ik  q a rzd o r d e b  h iso b lan ad i.

T a la b a  n azo ra t n a tija la rid an  no ro z i boMsa, fan  b o ‘y ich a  n azo ra t tu ri 
n a tija la ri e ’lo n  q ilin g an  v aq td an  b o sh la b  b ir  k u n  m o b ay n id a  fa k u lte t d ek an ig a  a riza  
b ilan  m u ro ja a t e tish i m u m k in . B u n d ay  h o ld a  fak u lte t d ek an in in g  taq d im n o m a sig a  

k o ‘ra  rek to r b u y ru g ’i b ilan  3 (u ch ) a ’zo d an  k am  b o 'lm a g a n  ta rk ib d a  ap e lly asiy a  
k o m issiy as i ta sh k il e tilad i.

•A p e lly a ts iy a  k o m issiy as i ta la b a la rn in g  a riza la rin i k o ‘rib  ch iq ib , shu  k u n n in g  
o ‘z id a  x u lo sa s in i b ild irad i.

B ah o la sh n in g  o ‘m a tilg a n  ta la b la r  a so s id a  b e lg ilan g an  m u d d atla rd a  
o ‘tk az ilish i h am d a  ra sm iy la sh tir ilish i fa k u lte t dekan i, k a fed ra  m uduri, o ‘quv- 
uslu b iy  b o sh q a rm a  h a m d a  ich k i n a zo ra t v a  m o n ito rin g  b o ‘lim i to m o n id a n  n azo ra t 
q ilinad i.

T a la b a la r  O N  dan to ‘p la y d ig a n  b a lla rn in g  n a m u n a v iy  m ezo n la r i
№ ON ballari

Ko‘rsatkichlar maks 1-ON 2-ON
1 Darslarga qatnashganlik darajasi. M a’ruza darslaridagi faolligi, 

konspekt daftarlarining yuritilishi va toMiqligi.

15 0-7 0-8

2 Talabalarning mustaqil ta ’lim  topshiriqlarini o ‘z  vaqtida va sifatli 
bajarishi va o'zlashtirish.

10 0-5 0-5

3 O g ’zaki savol-javoblar, kollokvium  va boshqa nazorat turlari 
natijalari b o ‘yicha

10 0-5 0-5

Jami ON ballari 35 0-17 0-18

T a la b a la r  JN  dan  to ‘p la y d ig a n  b a lla rn in g  n a m u n a v iy  m ezo n la r i
№ Ko‘rsatkichlar JN ballari

maks 1-JN 2-JN
1 D arslarga qatnashganlik va o 'zlashtirishi darajasi. Amaliy 

m ashg 'ulotlardagi faolligi. am aliy m ashg’ulot daftarlarining 
yuritilishi va holati

15 0-7 0-8

2 M ustaqil ta ’lim topshiriqlarining o ‘z vaqtida va sifatli bajarilishi. 
M avzular bo ‘yicha uy vazifalarini bajarilish va o 'zlashtirishi 
darajasi.

10 0-5 0-5

3 Yozm a nazorat ishi yoki test savollariga berilgan javob lar 10 0-5 0-5

Jami JN ballari 35 0-17 0-18



Y ak u n iy  n azo ra t "Y ozm a ish” sh ak lid a  b e lg ilangan  b o 'lsa , u ho lda  y akun iy  
n a zo ra t 30  ba llik  "Y ozm a ish" varian tlari a so sid a  o 'tk az ilad i.

A g a r y akun iy  n azo ra t m arkazlashgan  tes t a so sid a  tashk il e tilgan  b o 'l ib  fan 
b o ‘y ic h a  y akun iy  nazorat "Y ozm a ish" sh ak lid a  b e lg ilangan  b o 'lsa , u ho lda  yakuniy  
n a zo ra t quy idag i jad v a l a so sid a  am alg a  osh irilad i
№ Ko'rsatklchlar YaN ballari

Maks O'zgarish oralig’i
1 Fan bo 'yicha yakuniy yozma ish na/.orati 6 0-6

Jami 3» 0-30

Y ak un iy  iiii/orH tdu "Y ozm a ish" larn i bah olash  inczoni
Y akun iy  n azo ra t "Y ozm a ish" sh ak lid a  am alga  o sh irilganda , sinov  k o 'p  

v a rian tli usu lda  o 'tk a z ila d i. l ia r  b ir varian t 4 ta  nazariy  savol va I ta am aliy  
to p sh iriq d a n  iborat. N azariy  sav o lla r fan b o 'y ic h a  tayanch  s o '/  va ibo ralar asosida  
tu z ilg an  b o 'l ib , fan n in g  hareh a  m avzularin i o 'z  ichiga q am rab  olgan.

H ar b ir naza riy  savo lga  y o z ilgan  ja v o b la r  b o 'y ic h a  o 'z la sh tir ish  k o 'rsa lk ich i 
0 -6  ball o ra lig 'id a  bah o lan ad i. A m aliy  topsh iriq  esa 0 -6  ball o ra lig ’ida baholanad i. 
T a lab a  m aksim al 30  ball to 'p la sh i m um kin .

Y o zm a  sinov  b o 'y ic h a  um um iy  o 'z la sh tir ish  k o 'rsa tk ich in i an iq lash  uchun 
v a r ia n td a  b erilgan  sav o lla rn in g  har b in  uchun  yozilgan  jav o b la rg a  q o 'y ilg a n  
o 'z la sh tir is h  ballari q o 'sh ila d i va  y ig ’indi ta lab an in g  yakuniy  nazora t b o 'y ich a  
o 'z la sh tir ish  bali h isob lanad i.
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